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Description 

[0001] La presente invention concerne un dispositif 
d'actionnement combine de deux organes a commande 
rotative. 5 
[0002] Le document US-A-4 949 753, qui represent e 
I'etat de la technique le plus proche, decrit un tel dispo- 
sitif comportant deux roues de commande associees 
respectivement aux deux organes a commande rota- 
tive, et une troisieme roue d'actionnement qui coopere 10 
simultanement avec les deux roues de commande, 
laquelle troisieme roue est montee deplagable en rota- 
tion sous Taction de moyens de manoeuvre. 
[0003] L'invention concerne en outre un chalumeau 
comportant un tel dispositif. 15 
[0004] Les chalumeaux comportent de maniere clas- 
sique deux vannes associees respectivement a une 
conduite d'alimentation en combustible et a une con- 
duite d'alimentation en comburant. Ces deux gaz sont 
typiquement I'acetylene et I'oxygene. Chaque vanne est 20 
munie d'une poignee de manoeuvre qui permet le 
reglage du debit de Tun des gaz combustible et combu- 
rant. Cet agencement oblige I'operateur a actionner les 
poignees Tune apres I'autre. 

[0005] Les deux vannes etant independantes, et pos- 25 
sedant des organes de manoeuvre distincts, leur mani- 
pulation est relativement longue. 
[0006] Le reglage de la f lamme du chalumeau est en 
outre rendu difficile par le fait que I'operateur doit regler 
a la fois le debit total du gaz en sortie du chalumeau et 30 
la proportion des gaz combustible et comburant dans le 
melange de sortie. 

[0007] La presente invention a pour but de permettre 
I'actionnement de deux organes a commande rotative, 
notamment deux vannes de commande de chalu- 35 
meaux, a partir d'un dispositif unique manipulate d'une 
seule main, permettant le reglage combine et simultane 
de la proportion de chaque gaz dans le melange de sor- 
tie et du debit total des gaz. 

[0008] A cet effet, I'invention a pour objet un dispositif 40 
d'actionnement combine de deux organes a commande 
rotative, caracterise en ce qu'il comporte deux roues de 
commande associees respectivement aux deux orga- 
nes a commande rotative, les deux roues etant mon- 
tees deplagables en rotation independamment I'une de 45 
I'autre autour d'un m§me axe, et en ce qu'il comporte 
une troisieme roue d'actionnement dont I'axe est con- 
courant a I'axe des deux roues de commande et qui 
coopere simultanement avec les deux roues de com- 
mande, laquelle troisieme roue est montee deplacable so 
en rotation, sous Taction de moyens de manoeuvre, 
d'une part autour de son propre axe, pour entraTner les 
deux roues de commande en sens inverses, et d'autre 
part autour de I'axe de rotation des deux roues de com- 
mande suivant un arc de cercle pour entraTner celles-ci ss 
dans un meme sens. 

[0009] Suivant des modes particuliers de realisation, 
le dispositif d'actionnement peut presenter Tune ou plu- 
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sieurs des caracteristiques suivantes : 

les roues de commande sont des engrenages coni- 
ques, 

les deux roues de commande ont des diametres 
sensiblement egaux et i'axe de rotation de la roue 
d'actionnement est sensiblement perpendiculaire a 
I'axe de rotation des deux roues de commande, 
chaque roue de commande est f ixee a I'extremite 
d'un arbre, libre en rotation dans un alesage d'un 
chassis de support, 

les moyens de manoeuvre de la roue d'actionne- 
ment comportent une tige a une extremite de 
laquelle est fixee la roue d'actionnement et a I'autre 
extremite de laquelle est prevue une poignee de 
manoeuvre, 

la tige est montee deplacable suivant un arc de cer- 
cle dans une lumiere de guidage menagee dans 
une paroi cylindrique, 

la tige comporte une butee radiate et il est prevu au 
moins une rampe disposee le long de la surface 
balayee par la tige, et adaptee pour cooperer avec 
la butee pour limiter le debasement angulaire de la 
roue d'actionnement autour de son axe en fonction 
de la position angulaire de celle-ci autour de I'axe 
des roues de commande, 

le dispositif comporte deux rampes disposees de 
part et d'autre de la tige et ayant des prof ils diff e- 
rents, 

la butee a une forme sensiblement elliptique, 

les organes a commande rotative sont des vannes 

de commande de I'ecoulement de gaz, 

les sens de commande des vannes sont identiques 

lorsque les roues de commande sont entramees 

dans un meme sens; 

L'invention concerne egalement un chalumeau 
comportant un dispositif d'actionnement com- 
bine tel que decrrt precedemment, adapte pour 
actionner deux vannes de commande de 
I'ecoulement de deux gaz d'alimentation. 

[001 0] L'invention sera mieux comprise a la lecture de 
la description qui va suivre, donnee uniquement a trtre 
d'exemple et faite en se referant aux dessins, sur les- 
quels : 

la Fig.1 est une vue de face, partiellement en 
coupe, du dispositif d'actionnement selon l'inven- 
tion; 

la Fig. 2 est une vue en coupe suivant la ligne ll-ll du 
dispositif de la figure 1 ; et 

les Fig. 3 et 4 sont des vues deveioppees schemati- 
ques explicitant le fonctionnement d'une partie du 
dispositif d'actionnement suivant deux variantes de 
realisation de celui-ci. 

[0011] Le dispositif d'actionnement combine, repre- 
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sente sur les figures 1 et 2, comporte essentiellement 
un chassis 10 sur lequel sorrt fixees deux vannes a 
commande rotative analogues 12 et 14 disposees en 
vis a vis suivant un meme axe X-X. Ces vannes sont 
supposees commander I'ecoulement de deux gaz d'ali- 
mentation d'un chalumeau, non represents. 
[001 2] Chaque vanne de commande 12,14 comporte 
une roue de commande 16,18 recue a llnterieur du 
chassis 10 et cooperant avec une roue d'actionnement 
20 schematisee sur la figure 1 . La roue 20 est associee 
a des moyens de manoeuvre 22 represents sur la 
figure 2. 

[0013] Le chassis 10 presente une forme generale 
cylindrique. II est muni d'une chambre centrale 24 deli- 
mitee par deux f lasques 26,28 relies par une paroi late- 
rale cylindrique 29. La chambre centrale 24 est ouverte 
sur I'exterieur par une lumiere 30 de guidage des 
moyens de manoeuvre 22. Cette lumiere 30 est mena- 
gee transversalement dans la paroi cylindrique 29 et 
s'etend sur 180°. 

[0014] Deux nervures exterieures 32,34 disposees de 
part et d'autre de la lumiere 30 def inissent deux rampes 
32A, 34A en arc de cercle disposees en vis a vis le long 
de la lumiere 30. 

[001 5] Le chassis 1 0 est fixe sur un bati 36, par exem- 
ple d'une installation d'ali mentation en gaz du chalu- 
meau par deux colliers 38 munis de vis de fixation 40. 
[0016] Les vannes 12,14 sont analogues et seule la 
vanne 1 2 sera deer ite en regard de la figure 1 . 
[001 7] Cette derniere comporte un corps de vanne 42 
visse a travers un trou debouchant taraude 44 d'axe X- 
X menage au centre du flasque 26. Le corps 42 pre- 
sente un passage axial 46 ayant une extremite avant 48 
de plus faible diametre debouchant dans la chambre 24. 
[0018] Un arbre 50, muni a son extremite arriere d'un 
rebord penpherique 52, est emmanche dans le conduit 
46 et fait saillie par son extremite avant 48 dans la 
chambre 24. La roue 16, formee par un engrenage coni- 
que, est fixee a I' extremite avant de I'arbre 50 a I'inte- 
rieur de la chambre 24 a Taide d'une goupille 56 et 
d'une vis 58. Une rondelle 60 est interposed entre la 
roue 16 et le corps de vanne 42 afin de faciliter la rota- 
tion de la roue 16 par rapport a celui-ci. 
[0019] Un alesage borgne taraude 62 debouche a 
I'extremite arriere de I'arbre 50. Un coulisseau 64 de 
forme generale cylindrique est loge a I'int6rieur du con- 
duit 46 en arriere de I'arbre 50. L'extrSmite avant filetee 
66 de celui-ci est regue a I'interieur de I'alesage taraude 
62. 

[0020] Une gorge longftudinale 68 est menagee dans 
le corps du coulisseau. Elle regoit I'extremite d'un doigt 
radial 70 solidaire du corps 42 et adapte pour immobili- 
ser en rotation le coulisseau 64. Par ailleurs, ce dernier 
est muni a son extremite arriere d'une gorge circulaire 
dans laquelle est regu un joint d'etancheite 72. 
[0021] A son extremite arriere, le coulisseau 64 com- 
porte une tige d'actionnement 74 dont I'extremite arridre 
coopere avec une valve 76 fixee a I'arriere du conduit 46 



par un adaptateur 78. 

[0022] La valve 76 forme une entree de la vanne 12, 
et est adaptee pour regler le passage du gaz vers une 
chambre de sortie 80 delimitee par le conduit 46, en 

5 fbnetion du deplacement de la tige d'actionnement 74. 
Cette chambre de sortie 80 est reliee, par un passage 
radial 82 muni d'un raccord 84, a une conduite d'ali men- 
tation du chalumeau non representee. 
[0023] Les vannes 1 2 et 1 4 sont analogues, et les 

10 sens de filetage des extremites f iletees 66 sont adaptes 
pour que les sens de commande des vannes soient 
identiques lorsque les roues de commande 16 et 18 
sont entraTnees dans un meme sens. On suppose ici 
que lorsque les roues 16 et 18 sont entraTnees dans le 

15 sens des f leches F1 et F2, les vannes 12 et 14 se fer- 
ment. 

[0024] Les moyens de manoeuvre 22 representes sur 
la figure 2 comportent une tige d'actionnement 84 tra- 
versal la lumiere 30 et dont I'axe Y-Y est concourant a 
20 I'axe X-X des roues 16 et 18. Elle est maintenue per- 
pendiculairement a I'axe X-X par deux tampons 86 et 88 
disposes en appui de part et d'autre de la paroi 29 le 
long de la lumiere 30. 

[0025] La roue d'actionnement 20 est fixee par tout 
25 moyen approprie, une goupille par exemple, a I'extre- 
mite de la tige 84. Elle est formee d'un pignon conique, 
dont la couronne dentee coopere simultanement avec 
les couronnes dentees des roues 16 et 18. 
[0026] A son autre extremita, la tige 84 comporte une 
30 poignee de manoeuvre 90 fixee par un ecrou 92. 

[0027] Entre le tampon 88 et la poignee 90, la tige 84 
porte une butee 94 de forme generate elliptique perpen- 
diculaire a la tige et solidaire de celle-ci en rotation. 
Cette butae, qui est adaptee pour cooperer avec les 
35 rampes 32 A, 34A, est maintenue contre le tampon 88 
par un ecrou 96. Deux modes de realisation de la butee 
94 et des rampes 32A, 34A seront decrits en detail en 
regard des figures 3 et 4. 

[0028] Le dispositif de commande represents sur la 

40 figure 1 est destine a I 'alimentation d'un chalumeau de 
chauffe. La vanne 12 est associee a une conduite d'ali- 
mentation en combustible, alors que la vanne 14 est 
associee a une conduite d'alimentation en comburant. 
[0029] On congoit que le deplacement angulaire de la 

45 roue d'actionnement 20 autour de son axe Y-Y dans le 
sens de fa fldche F3, entraTne en rotation la roue 16 
dans le sens oppose a celui de la f leche F1 et la roue 1 8 
dans le sens de la f leche F2. La vanne 12 est alors pro- 
gressivement ouverte alors que la vanne 14 est pro- 

so gressivement fermee. 

[0030] Ainsi, il est possible, par rotation de la poignee 
90 autour de I'axe Y-Y, de modifier la composition du 
melange obtenu en sortie du chalumeau par ouverture 
d'une vanne et fermeture simultanee de I'autre vanne, 

55 ceci par exemple en maintenant le debit total de gaz a 
une valeur sensiblement constante. 
[0031] Par ailleurs. en deplagant la poignee 90 dans 
le sens de la f leche F4 autour de I'axe X-X et suivant la 
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lumiSre 30, la roue d'actionnement 20 entrain e les 
roues de commande 16 et 18 dans le mSme sens, dans 
le sens oppose aux f leches F1 et F2 sur les figures 1 et 
2. Les vannes 12 et 14 sont alors progressivement 
ouvertes, ce qui accroTt le debit total du melange obtenu s 
en sortie du chalumeau, les proportions en gaz com- 
bustible et comburant restant sensiblement inchangees. 
[0032] II est ainsi possible de regler le dSbit total de 
sortie en positionnant correct ement la poignSe 90 le 
long de la lumiSre de guidage 30. w 
[0033] Sur les figures 3 et 4, est schematisee une vue 
developpee de deux modes de realisation des rampes 
32 A, 34A. La tige 84 assoctSe a la butee 94 est repre- 
sentee dans diverses positions possibles de celles-ci. 
[0034] Dans le mode de realisation represents sur la 15 
figure 3. les rampes 32 A et 34 A sont symetriques par 
rapport a un axe Z-Z de la lumiere 30. Elles delimiters 
ainsi entre elles un canal s'Slargissant d'un trongon 
d'extrSmitS Stroit 102 a un trongon d'extrSmitS Slargi 
104, relies par un trongon intermediate 106 de largeur 20 
progressivement croissante. Le trongon 104 est sup- 
pose correspond re aux debits de sortie eleves et le 
trongon 102 aux debits faibles. 

[0035] La butee 94 qui s'Stend entre les deux rampes 
32 A, 34 A a une forme allongee sensiblement symetri- 25 
que, et son contour delimite une ellipse. L'axe de I'arbre 
84 passe par le centre de cette ellipse. 
[0036] Dans ces conditions, on comprend que lorsque 
la butee 94 est situSe dans le trongon 102, le petit axe 
de I'ellipse est maintenue entre les rampes 32 A, 34 A, 30 
interdisant la rotation de la roue 20 autour de l'axe Y-Y 
[0037] Par contre, lorsque la butee 94 est disposee 
dans le trongon intermediate 106. un debasement 
angulaire a de la roue 20 est possible autour de l'axe Y- 
Y avant que la butee 94 ne soit en contact avec Tune 35 
des rampes 32A et 34A, comme cela est represents sur 
la figure 3. 

[0038] Lorsque la butee 94 est dans le trongon 1 04, la 
butee 94 est libre de tourner autour de l'axe Y-Y sans 
entrer en contact avec Tune ou I'autre des rampes 32A, 40 
34A. 

[0039] Les rampes 32A, 34A limitent ainsi le debase- 
ment angulaire de la roue de commande 20 autour de 
son axe Y-Y en fonction de la position angulaire de 
celle-ci autour de l'axe X-X. De ce fait, en fonction de la 45 
position de la poignee 90 par rapport a la lumiere 30, et 
done en fonction du debit total de gaz. la largeur de la 
plage de reglage de la composition du melange en sor- 
tie du chalumeau est plus ou moins Stendue. 
[0040] Tel que represents sur la figure 3, plus le debit so 
total de gaz est grand, plus la largeur de la plage de 
reglage de la composition du melange est grande. 
[0041] Par ailleurs, la forme des rampes est adaptee 
pour maintenir la composition du melange dans une 
plage acceptable def inie par des contraintes de securrte 55 
ou liee au precede dans lequel le chalumeau est utilise. 
De plus, cet agencement, grace au trongon 102, permet 
un prSrSglage du melange a I'allumage et a Textinction 



du chalumeau, evitant ainsi la production de ciaque- 
ments et de f lammeches. 

[0042] En variante, comme cela est represents sur la 
figure 4, il est possible de limiter de fagon diffSrenciSe 
I'ouverture ou la fermeture des deux vannes. Dans ce 
cas, les rampes 32A et 34A sont dissymStriques par 
rapport a l'axe Z-Z de la lumiSre 30. 
[0043] Dans I'exemple reprSsentS, la rampe 32A prS- 
sente un prof il plus aplati que celui de la rampe 34A. Par 
ailleurs, l'axe Y-Y de la tige 94 est decalS, le long du 
grand axe de I'ellipse 94, par rapport au centre de celle- 
ci. 

[0044] Cet agencement assure une reduction de la 
plage de reglage potentiel des deux gaz dans des 
domaines opposSs. Ainsi, tel que reprSsentS sur la 
figure 4, la fermeture de la vanne 1 2 est plus limitSe que 
cede de la vanne 14, et. inversement, I'ouverture de la 
vanne 14 est plus fimitSe que celle de la vanne 12. 
[0045] On congoit que bien d'autres prof ils sont possi- 
bles pour les rampes 32A et 34A suivant la plage de 
compositions que Ton souhaite dSfinir pour le mSlange 
en sortie du chalumeau en fonction du debit total des 
gaz. Par ailleurs, Tune des deux rampes peut Stre sup- 
primSe. De plus, la butSe 94 peut avoir toute autre 
forme appropriSe qu'une forme d'eliipse. 
[0046] Dans le mode de rSalisation reprSsentS, les 
sens de commande des vannes 12 et 14 sont identi- 
ques lorsque les roues de commande sont entramSes 
dans un mSme sens. En variante, par inversion du sens 
de filetage de Tun des coulisseaux, les sens de com- 
mande des vannes sont opposSs lorsque les roues de 
commande sont entraTnSes dans un meme sens. Dans 
ces conditions, le debit total de gaz en sortie du chalu- 
meau est commands en tournant la poignSe 90 autour 
de son axe Y-Y alors que la composition du mSlange en 
sortie est commandSe par dSplacement de cette meme 
poignSe le long de la lumiSre 30. 
[0047] De plus, il est possible d'utiliser des vannes 
dont I'ouverture dSpend de la position angulaire de la 
roue de commande associSe suivant une loi predSter- 
minSe. non linSaire. Une telle vanne peut Stre obtenue 
par utilisation d'un pointeau coulissant assujetti a une 
surface de came NSe a la roue de commande et dont le 
profil correspond a la loi de commande d'ouverture sou- 
haitSe. 

[0048] Suivant une autre variante, les roues de com- 
mande peuvent avoir des nombres de dents diffSrents 
sur leur surface d'entrafnement et des diamStres diffS- 
rents. Dans ce cas, l'axe Y-Y de rotation de la roue 
d'actionnement n est plus orthogonal a l'axe X-X des 
roues de commande, mais il reste concourant a cefui-ci. 

Revendications 

1. Dispositif d'actionnement combinS de deux orga- 
nes (10,12) a commande rotative, comportant deux 
roues (16,18) de commande associSes respective- 
ment aux deux organes (10,12) a commande rota- 
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tive, les deux roues etarrt montees deplacables en 
rotation independamment Tune de I'autre autour 
d'un m§me axe (X-X), et une troisieme roue 
d'actionnement (20) dont I'axe est concourant a 
I'axe (X-X) des deux roues de commande (16,18) et 
qui coopere simultanement avec les deux roues de 
commande (16,18), laquelle troisieme roue (20) est 
montee deplagable en rotation, sous Taction de 
moyens de manoeuvre (22), d'une part autour de 
son propre axe (Y-Y), pour entrainer les deux roues 
de commande (16,18) en sens inverses, et d'autre 
part autour de I'axe de rotation (X-X) des deux 
roues de commande (16,18) suivant un arc de cer- 
cle pour entrainer celles-ci dans un meme sens. 

2. Dispositif selon la revendication 1, caracterise en 
ce que les roues de commande (16,18) sort des 
engrenages coniques. 

3. Dispositif selon la revendication 1 ou 2, caracterise 
en ce que les deux roues de commande (1 6, 1 8) ont 
des diametres sensiblement egaux et i'axe de rota- 
tion (Y-Y) de la roue d'actionnement (20) est sensi- 
blement perpendiculaire a I'axe (X-X) de rotation 
des deux roues de commande (16,18). 

4. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce que chaque 
roue de commande (16,18) est fixee a I'extremit6 
d'un arbre (50), libre en rotation dans un alesage 
(48) d'un chassis de support (10). 

5. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce que les 
moyens de manoeuvre (22) de la roue d'actionne- 
ment (20) comportent une tige (84) a une extremite 
de laquelle est fixee la roue d'actionnement (20) et 
a I'autre extremite de laquelle est pr6vue une poi- 
gnee de manoeuvre (90). 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracterise en 
ce que la tige (84) est montee deplagable suivant 
un arc de cercle dans une lumiere de guidage (30) 
m6nagee dans une paroi cylindrique (29). 

7. Dispositif selon la revendication 5 ou 6, caracterise 
en ce que la tige (84) comporte une butee radial e 
(94) et en ce qu'il est prevu au moins une rampe 
(32A, 34A) disposee le long de la surface balayee 
par la tige (84), et adaptee pour cooperer avec la 
butee (94) pour limiter le debasement angulaire de 
la roue d'actionnement (20) autour de son axe (Y-Y) 
en fonction de la position angulaire de celle-ci 
autour de I'axe (X-X) des roues de commande 
(16,18). 

8. Dispositif selon la revendication 7, caracterise en 
ce qu'il comporte deux rampes (32A, 34A) dispo- 



2. Device according to claim 1, characterised in that 
the control wheels (16, 18) are bevel gears. 

3. Device according to claim 1 or 2, characterised in 
that the two control wheels (16, 18) have substan- 
tially equal diameters and the axis of rotation (Y-Y) 
of the activating wheel (20) is substantially perpen- 
dicular to the axis (X-X) of rotation of the two control 
wheels (16, 18). 

55 4. Device according to any one of the preceding 
claims, characterised in that each control wheel 
(16, 18) is fixed to the end of a shaft (50) which is 
free to rotate in a bore (48) in a supporting frame 



sees de part et d'autre de la tige (84) et ayant des 
prof ils differents. 

9. Dispositif selon la revendication 7 ou 8, caracterise 
5 en ce que la butee (94) a une forme sensiblement 

elliptique. 

10. Dispositif selon I'une quelconque des revendica- 
tions precedentes, caracterise en ce que les orga- 

10 nes a commande rotative sont des vannes (1 2, 1 4) 
de commande de I'ecoulement de gaz. 

11. Dispositif selon la revendication 10, caracterise en 
ce que les sens de commande des vannes (10,12) 

is sont identiques lorsque les roues de commande 
(16,18) sont entraTnees dans un meme sens. 

12. Chalumeau comportant un dispositif d'actionne- 
ment combine de deux vannes (12,14) de com- 

20 mande de I'ecoulement de deux gaz d'ali mentation 
selon la revendication 10 ou 1 1 . 

Claims 

25 1 . Device for the combined activation of two elements 
(10, 12) with rotary control, the said device having 
two control wheels (16, 18) respectively associated 
with the two elements (10, 12) with rotary control, 
the two wheels being mounted so as to be displace- 

30 able in rotation, independently of one another, 
about the same axis (X-X), and a third activating 
wheel (20), the axis of which is convergent with the 
axis (X-X) of the two control wheels (16. 18) and 
which simultaneously interacts with the said two 

35 control wheels (16, 18), which third wheel (20) is 
mounted so as to be displaceable in rotation, under 
the action of manoeuvring means (22), on the one 
hand about its own axis (Y-Y) in order to drive the 
two control wheels (16, 18) in opposite directions, 

40 and on the other hand about the axis of rotation (X- 
X) of the two control wheels (1 6, 1 8) along a circular 
arc in order to drive the said control wheels in the 
same direction. 

45 
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(10). 

5. Device according to any one of the preceding 
claims, characterised in that the means (22) for 
manoeuvring the activating wheel (20) have a rod 
(84), to one end of which the activating wheel (20) 
is fixed and on the other end of which a manoeu- 
vring handle (90) is provided. 

6. Device according to claim 5, characterised in that 
the rod (84) is mounted so as to be displaceable 
along a circular arc in a guiding opening (30) 
arranged in a cylindrical wall (29). 

7. Device according to claim 5 or 6, characterised in 
that the rod (84) has a radial stop (94) and in that 
there is provided at least one ramp (32A, 34A) 
which is disposed along the surface swept by the 
rod (84) and is adapted to interact with the stop (94) 
in order to limit the angular clearance of the activat- 
ing wheel (20) about its axis (Y-Y) in accordance 
with the angular position of the said wheel about the 
axis (X-X) of the control wheels (16, 18). 

8. Device according to claim 7, characterised in that it 
has two ramps (32A, 34A) disposed on either side 
of the rod (84) and having different profiles. 

9. Device according to claim 7 or 8, characterised in 
that the stop (94) has a substantially elliptical 
shape. 

10. Device according to any one of the preceding 
claims, characterised in that the elements with 
rotary control are gas flow control valves (12, 14). 

11. Device according to claim 10, characterised in that 
the directions of control of the valves (10, 12) are 
identical when the control wheels (16, 18) are 
driven in the same direction. 

12. Blowtorch having a device for the combined activa- 
tion of two valves (12, 14) for controlling the flow of 
two supply gases, in accordance with claim 10 or 
11. 

Patentanspruche 

1. Vorrichtung zur kombinierten Verstellung von zwei 
drehbetatigbaren Mitteln (10, 12), umfassend zwei 
Betatigungsrader (16. 18), die jeweils mit dem ent- 
sprechenden drehbetatigbaren Mitt el (10, 12) ver- 
bunden und voneinander unabhangig drehbar auf 
derselben Achse (X-X) angeordnet sind, und ein 
drittes Betatigungsrad (20), dessen Achse sich mit 
der Achse (X-X) der zwei Betatigungsrader (16, 18) 
kreuzt und das gleichzeitig auf beide Betatigungs- 
rader (16, 18) einwirkt, welches dritte Rad (20) uber 



Bedienungsmittel (22) einerseits zum gegensinni- 
gen Antrieb der zwei Betatigungsrader (16, 18) urn 
seine eigene Achse (Y-Y) und andererseits entlang 
eines Kreisbogens urn die Drehachse (X-X) der 
5 zwei Betatigungsrader (1 6, 1 8) drehbar ist, urn letz- 
tere gleichsinnig anzutreiben. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft die Betatigungsrader (16, 18) Kegel - 

10 rader sind. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die zwei Betatigungsrader 
(16, 18) etwa gleiche Durchmesser haben und die 

15 Drehachse (Y-Y) des dritten Betatigungsrades (20) 
ungefahr rechtwinklig zur Drehachse (X-X) der zwei 
Betatigungsrader (16, 18) stent. 

4. Vorrichtung nach einem der vorstehenden Anspril- 
20 che, dadurch gekennzeichnet, daB jedes Betati- 
gungsrad (16, 18) am Ende einer Welle (50) sitzt, 
die in einer Bohrung (48) eines Gestells (10) frei 
drehbar ist. 



25 5. Vorrichtung nach einem der vorstehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB die Bedienungs- 
mittel (22) des dritten Betatigungsrades (20) eine 
Stange (84) umfassen, an deren einem Ende die- 
ses Betatigungsrad (20) sitzt und an deren ande- 

30 rem Ende sich ein Bedienungsgriff (90) befindet. 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Stange (84) in einem in einer 
zylindrischen Wand (29) ausgesparten FQhrungs- 

35 schlitz (30) entlang eines Kreisbogens verschwenk- 
bar angeordnet ist. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 5 oder 6, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Stange (84) einen radia- 

40 len Anschlag (94) aufweist und daB sie mit minde- 
stens einer Fuhrungsbahn (32A, 34A) versehen ist, 
die entlang der von der Stange (84) bestrichenen 
Flache angeordnet ist und mit dem Anschlag (94) 
zusammenwirkt, so daB der Winkeiversatz des drrt- 

45 ten Betatigungsrades (20) urn seine Achse (Y-Y) in 
Abhangigkeit von der Winkelstellung derselben 
. bezuglich der Achse (X-X) der Betatigungsrader 
(16, 18) begrenzt ist. 

so 8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB sie zwei FOhrungsbahnen (32 A, 34A) 
umfaBt, die beidseits der Stange (84) angeordnet 
sind und unterschiedliche Profile haben. 

55 9. Vorrichtung nach Anspruch 7 oder 8, dadurch 
gekennzeichnet, daB der Anschlag (94) eine etwa 
elliptische Form hat. 



6 



11 EP 0 744 237 B1 12 

10. Vorrichtung nach einem der vorstehenden Anspru- 
che, dadurch gekennzeichnet, daft die drehbetatig- 
baren Mittel Steuerventile (12. 14) zur Abgabe von 
Gas sind. 

5 

11. Vorrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, da (3 die Steuerrichtung der Ventile (10, 
12) identisch ist, wenn die Betatigungsrader (16, 
18) gleichsinnig angetrieben werden. 

10 

12. SchweiBbrenner, umfassend eine Vorrichtung zur 
kombinierten Verstellung von zwei Steuerventilen 
(12, 14) zur Abgabe von zwei Versorgungsgasen 
nach Anspruch 10 Oder 11. 
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FIG.2 
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